Magnetisch-induktive DurchfluBmessung
fiir gefiillte Rohre DN 50 bis DN 500 / 1500

nach dem PDC-Prinzip

MAG-Flow - getrennte Ausfiihrung

Allgemeine Beschreibung

Die magnetisch-induktive DurchfluBmessung beruht
auf dem Faraday’schen Induktionsgesetz (Bewe-
gung eines Leiters im Magnetfeld = Erzeugung
einer Spannung im Leiter ). Das System arbeitet
nach dem PDC-Prinzip (Pulsed Direct Current).

Un=B*v*]

Uwm:  Senkrecht zur Stromungsrichtung und dem
Magnetfeld entstehende MeBspannung, die an
zwei Elektroden abgegriffen wird

B: Magnetische Induktion

v: Stromungsgeschwindigkeit des Melmediums

I: Liange des Leiters (Abstand der Elektroden)

In einem durch ein Rohr flieBenden, leitfahigen
MeBmedium, wird durch das senkrecht zur Stro-
mungsrichtung  angeordnete = Magnetfeld eine
Spannung induziert. Der Betrag der Spannung ist
proportional zur Geschwindigkeit des MeBmedi-
ums. Auf dem Sensor MAG-Flow TGR befinden
sich zwei Elektroden mit denen diese Spannung ge-
messen wird. Ein MeBumformer berechnet aus
dieser Spannung die Stromungsgeschwindigkeit und
die Menge.
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AUSGANGE:
P Grenzwert min./max. «
P Analog 0/4..20 mA «
P Analog 0/2.10V o
P DurchfluBrichtung ¢
P Mengenimpuls <«
> Stérung

MAG-Flow /
MAG-Flow KG

<

MAG-Flow KG
Kompaktausfiihrung

Eine genaue Messung ist schon ab einer
Mindestleitfdhigkeit von 10 pS/cm gewdhrleistet.

Anwendungsbereiche

Die magnetisch-induktiven DurchfluBmeBsysteme
MAG-Flow und MAG-Flow KG sind geeignet
zur DurchfluBmessung in gefiillten Leitungen mit
Nennweiten von DN 50 bis DN 1500. Der Sensor
kann leicht mit Hilfe von EinschweiBstutzen oder
Anbauschelle nachtriglich in vorhandene Rohr-
leitungen eingesetzt werden. Die FlieBgeschwin-
digkeit von Fliissigkeiten, Breien, Schlimmen,
Pasten sowie vieler aggressiver Medien kann,
durch die Auswahl entsprechend resistenter Werk-
stoffe, gemessen werden.

Beispiele fiir den Anwendungsbereich sind:

Trinkwasserversorgung
Wasseraufbereitungsanlagen
Kiihlwassersteuerung und Uberwachung
Chemische und pharmazeutische Anlagen
Durchfluimessungen in der Industrie
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Technische Daten:

Magnetstromtaktfrequenz

3,125; 6,25; 10; 12,5; 16,66; 25 Hz (einstellbar)

MefBbereiche

min. 0 - 2,5 m/s
max. 0-10 m/s

frei parametrierbar

Mefigenauigkeit der Fliegeschwindigkeits-
messung fiir die in der Nihe des Sensors ge-
messene FlieBgeschwindigkeit unter Referenz-
bedingungen

+ 1% v. Messwert oder + 0,03 m/s.
(Es gilt der jeweilig groflere Wert)

Ex - Zulassung

Sensor:
fir Ex-Bereich Zone 1 [12G EEx ib m IIC T6 nach
ATEx 100a

Bauformen, Schutzarten
getrennte Bauform (MAG-Flow)

Messumformer

m Wandgehduse (HxBxT= 220x120x80 mm)
(ohne Kabel), IP 66

m Schalttafeleinbau SC (144 x144 mm), [P64
(Front)

m Einbautiefe: 250mm, (zzgl. mindestens
50mm fiir Anschlusskabel)

Sensor:
m Siche Datenblatt MAG-Flow TGR-EM,
IP67/68

kompakte Bauform (MAG-Flow KG)

m Feldgehduse (HxBxT= 220x120x80 mm)
mit anmontiertem Sensorkopf, IP66

Hilfsenergie

230V 50/60 Hz, +/-10% o. 24V DC / 1A +/- 10%
Leistungsaufnahme Standard ca. 12 VA
(Applikationsabhéngig bis ca. 30 VA)

Druckbereich
max. 40 bar (temperaturabhéngig)

Arbeitsstemperatur
Mefiumformer: - 10 °C bis 50 °C

Sensor: -MAG-Flow TGR in den Ausfiihrungen:
Tmax=80°C/ 90°C/130°C (druckabhingig).
(40°C im Ex-Bereich)
-MAG-Flow-KG:
Tinax=60°C
Dimpfung

frei parametrierbar

Analog-Ausgang

0/4...20 mA, max. Biirde 500 Ohm
0/2...10V DC

Anzeige

MAG-Flow KG / MAG-Flow 535 alphanumerisches Text-

display mit 2*16 Zeichen, hinterleuchtet

Impulsausgang fiir Vor- und Riickfluf}
frei parametrierbar (z.B. 1 Imp. / m?)
max. 24V DC/R;= 1500 Ohm
Grenzwertausgang fiir min. und max.

frei parametrierbar (max. 24V DC/R; = 1500 Ohm)

Vorfluf3- bzw. Richtungsausgang
max. 24V DC/R; = 1500 Ohm

Storungsausgang
max. 24V DC / R;= 1500 Ohm

C€
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Besondere Merkmale

MefBumformer MAG-Flow 535

m programmierbare Erregerfrequenz zur An-

passung an verschiedene Randbedingungen

getaktetes Gleichfeld mit hoher Amplitude

Funktionskontrolle der Mefeinrichtung

einfache Montage und Inbetriecbnahme

fiir den Batteriebetrieb ist ein Tastbetrieb

moglich

m Storaustastung
driickung

sowie Schleichmengenunter-

Sonde MAG-Flow TGR

m Standardsonde TGR fiir Leitungen DN 50 bis
DN 500 (SondergréBen bis DN 1500)
m  minimale Lagerhaltung dank universeller Sonde

m Kkostengiinstige Montage

m problemloser Einbau in vorhandene Rohr-
leitungen

m fiir die Montage in Kunststoffleitungen sehr gut
geeignet

m selbstreinigende Elektroden, auch fiir stark
verschmutzte Medien geeignet

m  Messung von Medien mit hohem Feststoffanteil
moglich

m keine beweglichen Teile
chanischer Verschleif3

somit kein me-

Sensor MAG-Flow TGR mit Anbauschelle

Projektierungshinweise

Die MeBeinrichtungen MAG-Flow und MAG-Flow-
KG bestehen jeweils aus einem MeBumformer und
einem magnetisch-induktiven Aufnehmer. Bei dem
Mefsystem MAG-Flow sind der MeBumformer und
der Sensor getrennt ausgefiihrt.

Der MeBumformer muf} in der Ndhe des Aufnehmers
montiert werden. Die maximale Leitungslinge zwi-
schen Umformer und Sensor ist abhingig von der
Leitfdhigkeit des zu messenden Mediums. Die
Leitungslinge darf 100 m nicht iiberschreiten. Bei
grofleren Kabelldngen bitten wir um Riicksprache mit
dem Hersteller.

Einschweilistutzen sind in verschiedenen Werkstof-
fen lieferbar (z.B. Edelstahl, PVC, PE, PP)

Fiir die Montage des Sensors ist ein AnschluBBstutzen
notig. Standardstutzen sind fiir Nennweiten von DN
50 bis DN 500 lieferbar (Sondergré3en bis DN 1500).
Diese werden in die vorhandene Rohrleitung
geschweiflt. Die Sonde sollte so montiert sein, daf3 der
Sondenkopf mit den Elektroden 0,12 * d; von der
Rohrinnenwand entfernt ist. Hier wird bei sym-
metrischem Stromungsprofil die mittlere Strdmungs-
geschwindigkeit im Rohr gemessen (Dieses gilt je-
doch nur fiir vollgefiillte Rohrleitungen). Alternativ
lasst sich die Sonde auch ohne Schweilen mit einer
Anbauschelle (siche Zubehor) an der Rohrleitung be-
festigen. Diese Art der Befestigung erlaubt den Ein-
satz der Sonde in GuB- bzw. Betonleitungen oder
verspannt eingebauten Rohren, die nicht aufgetrennt
werden konnen.
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Bei grolen Stromungsquerschnitten 146t sich die
MeBgenauigkeit durch mehrere Sensoren erhdhen.

An einem MefBumformer kénnen zwei Sensoren,
welche auf einer Rohrachse der
Rohrleitung eingebaut sind, gleichzeitig betrieben
werden. Hierbei werden die Magnetstromkreise in
Reihe und die Elektrodenstromkreise parallel be-
trieben. Fiir die Inbetriebnahme miissen lediglich
der lichte Innendurchmesser des Rohres sowie der
MeBbereichsendwert bekannt sein.

Fiir Mediumstemperaturen iiber 60°C ist die ge-
trennte  Bauform  MAG-Flow mit dem
entsprechender Sensor zu wéhlen. Der MeBum-
former darf weder Temperaturen iiber 50°C noch
direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzt werden.
Desweiteren sollte die Luftzirkulation in der
Umgebung des MeBumformers nicht behindert
sein.

Fiir das MeBsystem MAG-Flow ( getrennte Aus-
fithrung) ist ein Sensor mit Zulassung fiir den Ex-
Bereich Zone 1 “EEx ib m IIC T6” erhiltlich.

Begrenzungsbaustein
MAG-Flow BB1 fiir
Ex-Zone 1

gleichen |

System MAG-Flow in PVC-Leitung,
Nennweite DN 300

System MAG-Flow in Edelstahl-Leitung,
Nennweite DN 400

2 Mess-Systeme MAG-Flow, eingebaut in Stahl-
rohr-Leitung, Nennweite DN 300, mit externer
Analog-Anzeige
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